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1 BEVEZETÉS.  

A s zá m ítógépren ds zerek m ü ködés én ek irá n yítá s á t a z 
operá ciós ren ds zerek lá t já k el. A tech n ika fejlödés ével a 
kü lön féle irá n yítá s i fela da tok egyre bon yolu lta bbá vá ln a k . 
Álta lá ba n a zon ba n n em ren delkezü n k elegen dö a priori 
is m eretekkel a m ü ködés feltételeiröl, ezér t a vá ltoza t la n 
s t ru k tú rá jú és többn yire á lla n dó pa ra m éterekkel leírh a tó 
irá n yítá s i a n a lízis és s zin tézis m óds zerek igen n eh ézkes ek , s öt 
gya kra n egyá lta lá n n em a lka lm a zh a tók . Az a u tom a t iku s 
irá n yítá s i ren ds zerek felép ítés én ek a la pvetö elem e a z eltérés 
alapján történö irányítás, a negatív visszacsatolás elve.  

Mivel a hibajel különféle ellenörizhetetlen hatásokra vonatkozó 
in form á ciót fogla l m a gá ba , ezér t éppen a h iba jel tek in th etö 
un iverz ális m érték n ek a bba n a von a tkozá s ba n , h ogy a 
rendszer állapota mennyiben tér el a megkívánt üzemmódtól.  

En n ek s zoká s os m ódú felh a s zn á lá s a a zon ba n több okból 
k ifolyóla g is n eh ézs égekbe ü tközik . Tá rolók , kés leltetök és 
egyéb n em lin eá r is elem ek jelen léte ren ds zerben kor lá tozza 
egy u n iverzá lis m ér ték felh a s zn á lá s á t , m ivel a z egyébkén t 
cs ekély jelen töségü pa ra m éterek és n on -linearitások 
leh ets éges h a tá s a it n em is m erve, kön n yen m egs zegh et jü k a 
s tabilis m üködés szabta határokat.  

Em ellet t figyelem be kell ven n ü n k a zt a tén yt is , h ogy az 
irá n yítot t ren ds zer jellem zöi m ég a z idö függvény ében is 
változ n ak . J ól érzékelh etö a p rob lém á k s ú lya , kü lön ös en , h a 
célu n k n em cs u pá n a z irá n yítá s , h a n em optim ális irán y ítás 
létrehozása. 
Min dezek m ia t t elvileg m á s felép ítés ü irá n yítá s i ren ds zer t kell 
k ia la k íta n i, olya n t , a m ely képes ta n u lá s i fela da toka t is 
megoldani.  

Az ilyen tan u ló és ad ap tív irá n yítá s n a k a ren ds zerröl 
szerezhetö in form á ció m érés e és feldolgozá s a a la p já n ú gy kell 
vá ltoza tn ia s t ru k tú rá já t és pa ra m étereit , h ogy m ü ködés 
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közben ja víts a s a já t m in ös égi jellem zöit , végeredm én yben 
bizonyos szempontokból optimális mü ködésre törekedve.  

Az a da p t ív s za bá lyozá s es etén teh á t a z a p r ior i is m eretek 
h iá n yá t a m ér t in form á ció céls zerü feldolgozá s á va l 
kompenzáljuk.  

Bármely a da p t ív irá n yítá s i ren ds zer m ü ködés én ek a la p já t 
iterá ciós a lgor itm u s ok képezik . A ta n u ló a lgor itm u s ok olyan 
foly am atok at k épez nek , am ely ek valam ely á tlagolt célfüggvény 
szélsö érték é t állap ítják m eg, egy ben ez a célfüggvény nem 
más, mint a tan u lás  - megismerés--  célja.  

Az a lgor itm u s ok egy os ztá lya a keres ö t ípu s ú a lgor itm u s ok , 
a m elyek a lka lm a zá s á ra olya n es etekben va n s zü ks ég, a m ikor 
a z á t la golt célfü ggvén y a n a lit iku s a n n em a dot t . Szá m ítógépes 
ren ds zerek m ü ködés én ek irá n yítá s a legtöbbs zör cs a k ilyen 
adaptív keresö típusú algoritmusok segítségével lehetséges.  

A cél teh át a m üködést irán y ító operációs rend s z erek 
m ód os ítás a , k iegés z ítés e ily en típu s ú algoritm u s ok k al a 
rend s z er h aték on y s ágán ak javítás a érd ek ében .

  

A jelen d is s zer tá cióba n be k ívá n om m u ta tn i a z a da p t ív 
vezérlési elv alkalmazását operációs rendszerekben, figyelembe 
véve a gya kor la t i kor lá toka t és kon krét példá kon keres ztü l 
bemutatni a realizálás lehetöségét és elönyeit.  

A 4 . fejezetben egy rea lizá lt a da p t ív s za bá lyozá s m ü ködés e és 
tapasztalatainak leírása is megtalálható.  

Budapest, 1981. szeptember.           



_________________________________________________________________________________ 

_________________________________________________________________________________ 

dr. gyarmati péter: Adaptív vezérlések operációs rendszerekben. - 87 -    

5 ÖSSZEFOGLALÁS  

(1) Ös s zefogla lva teh á t m egá lla p íth a tó, h ogy a z a da p t ív 
s za bá lyozá s bevezetés ével a gép k ih a s zn á lá s a ja vu l, 
ugyanakkor rövidül az átfutási idö is.  

(2) Az á lta lá n os ja vu lá s olym ódon volt elérh etö, h ogy a z 
a da p t ív folya m a t révén a m ü ködés ren d jét m in tegy 
h ozzá iga zítot tu k a z idöben változó felhasználói igényekhez.  

(3) Min den es etben a s za bá lyozá s bevezetés ével a ren ds zerben 
ta r ta lékok is keletkeztek , ped ig a s za bá lyozá s n élkü li 
esetekben a rendszer túlterhelésben, söt szélsöséges (trashing) 
múködési állapotban volt.  

(4) Az a da p t ív s za bá lyozá s s a l m ü ködö ren ds zer is kerü lh et 
tú lterh elés i á lla potba , ez a zon ba n n em okozh a t s zéls öséges 
m ü ködést, amint azt kimutattuk.  

(5 ) Felm erü lh et , h ogy a tú lterh elés i á lla potba n a z a dot t 
s za bá lyozá s m á r n em k ielégítö és a ren ds zer bövítés ére, va gy 
m a ga s a bb s zin tü a da p t ivitá s bevezetés ére  --a tú lterh elts ég 
felis m erés ére és a n n a k a la p já n a lka lm a s bea va tkozá s 
elvégzésére--  van szükség.  

Ennek a kérdésnek a vizsgálata további kutatások tárgya.  
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